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54 Bipolar surgical grasping instrument 

57 In order to simplify to the greatest extent 
possible the design of a bipolar surgical 
grasping insb-ument with two pivotable arms 
that are mounted on the end of a sleeve Joint 
and which are pivotable by means of 
articulated lever elements via push/pull rods 
displaceable within a sleeve joint, it is proposed 
that the push/puli rods and the articulated lever 
elements consist of eleclrically-conducting 
material, and are electrically connected to one 
another, such that the first arm is electrically 
connected with the articulated lever elements 
assigned to it, and the second arm is 
connected with the articulated lever elements 
assigned to it through an insulating element, 
such that the second arm Is electrically 
connected with the sleeve joint via its pivotable 
mount, and that the first arm is electrically 
insulated from the second arm and the sleeve 
joint but mounted in a maaner so that it may 
rotate about the sleeve joint. 
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@ BIpolares chirurgtsches Fa&lnstrument 

@ Urn bel e^nem bipolaren chfrurglschen Fa^instrument mit 
zwet verschwenkbar am Endo einea Rohrschafts gelagerten 
Armen, die durch Knlehabeletemente durch elne Im Rohr- 
schaft vorschiebllcha Schub- und Zugstange gegentdufig 
koaxial verschwenkbar slnd, den konstniktlven Aufbau so 
watt wie mfigllch zu vareinfachan, wird vorge&chlagen, da& 
die Schub- und Zugstange und dfe Knlehebeletemente 
balder Arme aus elektrfsch leitendem Material bestehen und 
etektrisch tettend mKelnander verbundan sind, da8 der erste 
Arm elektriach leltend mh dem Ihm zugaordneten KnlehebeU 
elemant verbundan ist. da& der zweKe Arm uber ein 
Isoliertaii mit dem ihm zugeordneten Kniehebeletement 
verbundan fst. dati der zweite Arm uber seine Schwenklage- 
rung etektrisch teltend mit dem Rohrschaft verbunden ist 
und defi der erste Arm geganuber dem zwetten Arm und 

■ gegenuber dem Rohrschaft etektrisch Isollert an dem Rohr- 

I schaft drahbar getagert lat. 



CD 

s 



UJ 

D 



BUNDESDRUCKEREt 02.97 702116/347 



20 



DE 196 08 716 CI 

1 2 

Beschreibimg Diese Aufgabe wird bei dncm bipolaren chinirg!' 

schen FaBinstniment der eingangs beschriebenen Art 

Die Erftndung betrifft ein bipolares chinirg^ches erfmdungsgemaB durch die im Kennzcichnungsteil des 
FaBinstrumcnt mil zwci verschwcnkbar am Endc cincs Patentanspruchs 1 angegcbcncn Mcrkmalc gc!6st 
Rohrschaf ts gelagcrten Armcn, die durch Kjiiehcbelclc- 5 Bei diescr Konsiruktion wcrdcn also beide Arme in 
mente durch cine im Rohrscbaft verscWeblichc Schub- an sich bekanntcr Weisc fiber Kniehcbelelememc gc- 
undZugstange gcgcniaufigkoaxial verschwcnkbar sind genttufig versdiwenkt, wobddicsc Knichcbdelementc 

Insbesonderc bei cndoskopischen Opcrattonen bl es gemeinsam fiber elnc cinzige Scdiub- und Zugstange an- 
erwflnscht. Rohrschaftinstrumentc einzusetzen. bei de- getriebcn werdea Diesc Schub- und Zugstange bildct 
nengegcncinandcrvcrschwcnkbarcArmeclnesWcrk- to den clnen elektrischen Pol dcr Hochfrequenzspan- 
zcugSi beispielswcisc Zangenschenkcl odcr Schcnkci ci- nungsqueilc, der andcre Pol wird durch dca Rohrschaft 
ner Schere, getrennt mit den vcrschiedcnen Polen einer selbst gebiMet 

Hochfrequcnzspannungsquelle vcrbundcn werden kfin- Die Knichcbeleleracntc des Antriebs fflr beide Arme 
ncn, so daD zwischcn den clektrisch voncinander isolier- sind gemeinsam mit der einen SpannungsqucUe verbun- 
ten Armen dieses Wcrkzeugs HodifrequenzsirOme zum 15 den, ledlglich einer der beiden Arme ist gegenQber die- 
Koagulicren und Schneiden von dazwischenllegcndem sem Kniehebelelement durch Zwischenschaltung des 
Gewcbe flieOcn kOnncn. IsolierteUs clektrisch isoliert Dieser zwcite Arm ist sei- 

Es ist dabei ftuBcrst schwicrig, bei den kieinen Dimen- nerseits mil dem Rohrschaft clektrisch leitend verbun- 
sionen dcrartigcr Instrumentc cine zuveriassigc elektri- den, Um hicr einen ICurzschluB zu vermcidcn, genQgt es, 
scfae Isolierung dcr bcidcn Arme emerscits und einen 20 wenn der andcre Ann, also der clektrisch mit der Schub- 
einfachcn Aufbau anderersclts zu crrcichcn. und Zugstange in Vcrblndung stehende erste Arm gc- 

So bt es beispielswcisc aus der US-Patentschrift genflber der Schwenklagcrung clektrisch isoliert ist und 
5391,166 bekannt, in einem Rohrschaft cincs FaDinstru- gegenQber dem anderen Ana 
ments zwcl Arme verschwcnkbar zu lagem. Um diese Einc sokhe Konstrukdon IftBt sidi mit einfachen Mit- 
elcktrisch voncinander zu trenncn, sind kompUzierte 25 tehirealisicren,dlemechanlschcn Antrlebsbcwcgimgcn 
EInzelteile notwcndig, es wcrdcn insbesonderc Isolier- bleiben im wescntlichen glckh wic bei hericdmmlidicn 
zwischenstficke, Isolierlagerstiftc und isolicrcnde Be- Rohrschaftinstruracntcn, die nicht als bipolare Instru- 
scWchtungen der Arme benfttigt, wobci diese isolieren- mente ausgebildet sind. 

den Bcschichtungen nur partiell vorgeschcn sein dOrf en. Besonders vortciihaf t ist es. wenn gemaU einer bevor- 
Bei der bekannten Konstruktion ist auDcrdem vorgese- 30 zugten Ausffihnmgsform beide Arme fiber cine leitende 
hen, dafi zwei elektrischc Zuleltungen im Iimeren des Lagcrwelle am Rohrschaft drehbar gclagcrt sind und 
Rohrschafts angeordnct werden mOssen, diesc mOssen wenn der erste Arm gegenQber diescr Lagcrwelle clck- 
mit einer Steckverbindung mit einem spezicllen Adap- trisch isoliert ist Diese clektrisch leitende Lagcrwelle 
ter vcrbundcn werden. Insgesamt crgibt sich dadurch kann nanilich dann die eiektrische Verbindung zwischcn 
cine recht kompUzierte Konstruktion, die es auch nicht 35 dem zwcitcn Arm und dem Rohrschaft herstellcn, wobci 
ermOglicht, in der herkdmmlichen Weisc nut einer einzi^ dcr erste Arm jedoch welterhin gegenQber dem Rohr- 
gen Schub- und Zugstange auszukommen, da zwel ge- schaf t clektrisch isoliert ist 

trennte dektrische Zufflhrungen im Inneren des Rohr- Vorzugsweise wird zwischcn der Lagcrwelle und dem 
sdiafts notwendig sind. erstcn Arm cine die Lagcrwelle umgebcnde Isolicrhfilse 

Dies gilt audi bei einer anderen Konstruktion, die in 40 angeordnet, um diese Isolierung des erstcn Arms gegen- 
der US-Patentschrift 5^2,222 beschriebcn ist Auch QberderLagerwellezuerreichcn. 
hier sind zwci getrennte Zulcitungsstabc notwendig, au- Besonders vorteilhaft ist cs dabei, wenn die Isolieriifil- 
fieidem mfissen beide Anne des Wcrkzeugs in kompH- se Tefl des IsolierteUs 1st cs Ist ntalich dann nidit not- 
zierter Weise sandwidiartig aufgebaut sein, da die ein- wendig, hier ein zusatzliches Teil zur Isolierung des cr- 
ander gegenfiberilegendcn Klingen des scherenartigen 45 sten Arms gcgenflber der Lagcrwelle und damit gegen- 
Instruments gegenQber den eigcnaichen Armen durch fiber dem Rohrschaft vorzusehen. 
cine IsoUcrendc Zwischcnschicht zu trennen sind Auch Vorzugsweise wird das Isolierteil aus Keramlk herge* 
hier crgibt sich cine sehr komplizierte Herstellung, wo- stellt, cs ware aber auch mSgUdi, das Isolierteii aus 
bei bei den kleinen Dimensionen dcrartigcr Instrumentc Kunststof f herzustcllen. 

auch Fchlfunktionen nicht auszuschlieBen sind. 50 Bei einer bevorzugten Ausffihrungsform ist vorgesc- 

In der DE 43 12 284 Al ist ein bipolares chirurgisches hen, daQ das Isolierteil plattenfOrmig ausgebildet ist und 
FaBinstrumcnt beschriebcn mit einem Kniegelenk so- imSchwenklagebereich zwischcn dem zweiten Arm und 
wie mit einer einzigen Schub- und Zugstange. Die dem zugcordncten Kniehebelelement m LSngsrichtung 
StromzufOhrung zu den FaBarmen erfolgt in diesem sandwichartig eingebcttci ist Man erhait also in Rich- 
Falle durch spezielle eiektrische Lcitungen. die im Innc- 55 tung der Schwenkachse gesehen einen dreilagigen Auf- 
ren der Schub- und Zugstange isoliert vcrlaufcn. Bei bau Knichebelelement/Isolierteil/zweiter Arm. 
einer sehr dfinnen Schub- und Zugstange ergcben sich Dabei ist es vorteilhaft, wenn das Isolierteil an dem 
hier Festigkeits- und Dimensionierungsprobleme, au- Kniehebelelement einerseits und an dem zweitcn Arm 
Berdem ist der Aufbau kompHziert. da die drahtfSrmi- anderersdts fiber Stimflachen flachig anlicgt Ober die- 
gen elektrischen Zuleitungen durch alle Gelenke hin- 60 se Stimfiache k6nncn Drehmomcnte von dem Kniehe- 
durchgefflhrt werden mQssen. belelement auf den zweiten Ann fibertragen werden. 

Es ist Aufgabe der Erfmdung, bei emem gattungsge- Weitcrhin ist es gfinstig, wenn die sandwichf6nmg 
maBen chirurgischen FaBinstrumcnt bei dem beide Ar- ancinanderiiegenden Bereidien des zweitcn Arms, des 
me gegeneinander verschwcnkbar sind. mit nur einer Isolierteils und des dem zweiten Arm zuMordncten 
einzigen Schub- und Zugstange einen mechanisch un- 65 Kniehebelelements miteinander fluchtende Offnungen 
kompliziertcn Aufbau einerseits und erne eiektrische fQreinedurchgehendeLagerweUeaufwelsen.Beim Em- 
Isolation der beiden Anne des FaBwerkzeugs anderer- setzen der UgerweUe werden dann diese drei Teile 
seitszuveremen. ^^^^ flllchig aneinanderliegenden StimflSchen 
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drehfest raiteinander verbunden und kOnnen Drehmo- Verbindung der Schub* und Zugstange 5 mit der Span- 

mente vom Kniehebelelement auf den zweiten Arm nungsquellevordieserUnterbrechungsstelleerfolgt 

' flbertragen, ohne dafi zusfttzliche Flxierungen notwen- In das vordcre Bade des Rohrs 1 ist ein RohntOck 7 

digsind. aus einem etektiisch leitendcn Material eingeschoben, 

Es kann dabei weiterhin vorge$ehen.scio,daB bei ci- 5 vorzugswelse ebenfalls aus Metall bestehend Dieses 

ner Idtend mit dem Rohrschaf t verbundenen Lagerwcl- RohrstQck 7 weist an seinem in das Rohr t eingeschobe- 

It das Isclierteil die benachbarten Berelche des dem ne Ende eine Ringnut S auf, in die durch Ungssdinitte 

zweiten Arm zugeordneten Knichcbcis gegcnOber der zungcnWrmig ausgebildetc Wandtcilc 9 des Rohrs 1 

Lagerwelle elek^isch isolierend umgib t Separate TeiJe derart eingrdfen. daD ein Herausziehen des RohrstOcks 
zur Isolation dieses Kniehebelelements gegenflber der 10 7 aus dem Rohr 1 nur mCgUch wird, wenn diese zungen- 

Lagerwelle sinddannnichtnotwendig. fOrmigcn Wandteilc 9 clastisch nach auOen gebogen 

Besonders vorteilhaft ist es auch, wenn der erste Ann werden. En solches Vcrbiegen der Wandteile 9 IfiBt sich 

und das ihm zugeordnete Kniehebelelement einstQckig durch eine die Wandtdle 9 tm Bereich der Ringnut 8 

ausgebildct sind Oberf angende HQbe 10 verhindem, die auf dem Rohr 1 

Das Isolierteil kann so geformt sein, daQ der zweite ]5 Itogsverschieblich gelagert ist und nonnalerweise ge- 

Arm, das Isolierteil und das zugeordnete Kniehebelele- gen eine Stufe tl des RohrstQcks 7 stflBt Wird diese 

meni nach dem Einsetzen der Lagerwelle ein starres HQlse 10 jedoch so weitzurOdcgezogenidaB Wandteile 

BauteO bildeiu das in seiner Form sptegelbildtich zum 9 imd Ringnut 8 freigegeben weixlen, kCnnen die Wand- 

ersten Arm und dem ihm zugeordneten Kniehebelele- teiEe 9 dastisch nach aufien gebogen werden, so daB 

mentausgebildetistManerhe^tdanutzweiArmerdiein 20 danndas Rohrstack 7 aus dem Rohr t herausgezogen 

ihren Abmessungen herkdmmlichen Armen entspre- werdenkann. 

Chen* wobei aber der eine Arm durch das Ensetzen des Das RohrstOck 7 trflgt an seinem aus dem Rohr t 
IsoUerteils untert>rochen wird!, so daB gegenQber der hervorstehenden Endt zwei parallel nach vome gerich- 
Lagerwelle, dem Kniehebdelement und dem anderen tete Schenkel 12; 13, an deren freien Enden sich zwd 
Arm dne dektrische IsoUenmg m&gUdi wird 25 miteinander ausgerichtete Offnungen 14, 15 zur Auf nah* 
ZusStzlich kann bei einer bevorzugten AusfOhrungs- me einer die bdden Schenkel 12, 13 verbindenden La- 
form vorgesehen sein, daB in den Rohrschaft eine Iso- gerwelle 16 aus dektrisch Idtendem Material angeord- 
iierhOIse ehigesteckt ist, die die Schub- und Zugstange net sind 

gegenOber dem Rohrschaft isoliert und die zwischen In das RohrstOck 7 ist ein Isolierkfirper 17 aus Spritz- 

paraild nach vorn gerichteten Schfenkeln das Ende der 30 keramik eingeschoben, der ahnh'ch geformt ist wie das 

Scbub- und Zugstange, die Kniehebelelemente sowie Rohrstflck 7 sclbst Ein hQisenfOrmiger Teil 18 taucht in 

die Schwenklagerung des ersten und des zweiten Arms den gescfalossenen Teil des RohrstQcks 7 ein, zwei dn- 

aufnimmt Diese IsolierhOlse zentriert zusatzlich die stfldSg mit dem hfllsenfOrmigen Teil 18 verbundene 

Schub- und Zugstange im Rohrschaft und gewilhrtebtet parallele Schenkel 19, 20, liegen jeweils an der Innensei- 

eine dektrische Isolierung auch des Kniehebelantriebs 35 te der Schenkel 12, 13 des RohrstOcks 12 an. Dabei 

gegenQber dem Rohrschaft Qberragen die Schenkel 19 und 20 die Schenkd 12 und 

Die nachfolgende Beschreibung bevorzugter Ausf Oh- 13 geringfOgig. Im Bereich der O^ungen 14 und 15 in 

rungsformen dient im Zusammenhang mit der Zeich- den Schenkein 12 beziehungsweise 13 weisen auch die 

nung der naheren Edauterung. Es zeigen: Schenkd 19 und 20 Ausnehmungen 21 auf, duich die die 

Fig. 1 Eine seitUche Gesamtansicht eines bipolaren 40 Lagerwelle 16 hlndurchtreten kann. 

chirurgischenFaBinstnunents; Im Inneren des hOlsenfdrmigen Teils 18 des Isolier- 

1^.2 eine vergrOBerte Sdtenansicht des vorderen kOrpers 17 verlfluft die Schub- und Zugstange 5, die 

Bereichs des Instruments der Fig. 1 in einer Tdillngs* zwisdien den beiden Schenkein 19 und 20 endet Diese 

schnittdarstellung; Schub- und Zugstange wird dutch den Isolicrkdrper 17 

F!g.3 dne Ansicht ahnlidi Fig. 2 bei um 90^ um die 45 zentriert und gegenUber dem RohrstOck 7 und damit 

Langsachse gedrehtem Instrument und dem Rohr 1 elektrisch isoliert Zusfltzlich ist die Schub- 

Flg. 4 eine Explosionsansicht des vorderen Teils des und ZugstangeS von einem Isolierschlauch 43 umgeben. 

Instruments der Fig. 1. Die Lagerwelle 16 bQdet dne Schwenklagerung fOr 

Das in der Zdchnung dargestellte Rohrschaftinstru- zwei Arme 22 und 23 eines zangenfdrmigen oder gege- 
ment umfaBt ein langliches Rohr 1, welches an seinem 50 benenfalls auch scherenfdrmigen Instruments, die dureh 
rQckwirtigen Ende fest mit einer Griffbranche 2 ver- die Lagerwelle 16 gegenlaufig verschwenkbar am Rohr 
bundenistAndieseristumeinequerzurUngsrichtung 1 gelagert sind. Der erste Arm 22 besteht aus einem 
des Rohrs 1 veriaufende Drehachsc dne zweite Griff- dektrisch leitenden Material, insbesondcre aus Metalt 
branches verschwenkbar gelagert, die Obcr eine Kugel- und ist einstDckig mit einer Verlangerung verbunden. 
kopfvcrbindung 4 mit einer im Inneren des Rohrs 1 55 die ein Kniehebelelement 24 ausbildet In dicser Verlftn- 
vcrlaufenden Schub- und Zugstange 5 verbunden ist gerung befindet sich eine Offnung 25, durch die die La- 
Das Rohr 1 ist Uber einen StedcanschluD 6 mit dem gerwelle 16 hindurchtritt, und eine weitere Offnung 26, 
ersten Pol einer in der Zdchnung nicht dargestellten durch die ein das Kniehebelelement 24 mit ehiemweite* 
Hochfrequenzspannungsquelle verbindbar, ebenso ren Kniehebelelement 27 gelenkig verbindender Lager- 
kann die Schub- und Zugstange 5 ttber eine in der Zeich- 60 sdf 1 28 gesteckt werden kann, der seinersdts mit seinem 
nung nicht erkennbare Verbindung mit dem anderen gegenttberliegenden Ende gelenkig mit dem Ende der 
Pol dieser Hochfrequenzspannungsquelle verbunden Schub- und Zugstange 5 verbunden ist 
werden. Das Kniehebelelement 24 und das Kniehebdelement 

Das Rohr 1 und die Schub- und Zugstange 5 sind 27 bilden gemeinsam einen Kniehebel, dessen Winkd 

elektrisch voneuianderisoHertt dies kann im Bereich der 65 durch Vor- und ZurQckschieben der Schub- und Zug- 

Griffbrancben 2 und 3 beispielswelse dadurch erfolgea stange 5 verihidert werden kann, da das Kniehebelele- 

daB die Schub- und Zugstange 5 in threrLftnge durch ein ment 24 im Bereich der Offnung 25 gegenQber dem 

isolierendes Zwischentdl unterbrochen ist und daB die Rohr 1 ortsfest verschwenkbar gelagert ist Diese Ver- 
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schwenkung dc$ Kmchebdelments 24 fflhrt zu cincr 
Vcrschwenkung dcs crstcn Anns 22, da das Kniehebcl- 
' element 24 einstOcIdg mil dem ersten Arm 22 ausgebil- 
detbt 

Ein ahnlicher Koiehebel wird ausgebildet durch em 
dem Kniehcbclclemcnt 27 cntorcchcndes und mit dcr 
Sdiub- und Zugstange 5 ttber etacn Lagerstift 30 gdcn- 
Idg vcrbundenes Kniehcbelclcmcnt 29, wdches Ober cl- 
ncn Lagerstift 34 gclenkJg mit dnem wciteren Kitfchc- 
bclclcmcnt 31 vcrbundcn ist Auch dieses Kiuchebeldc- 
mcnt entspricht dem Kniehebelclement 24 dcs enten 
Arms, wie dieses wdst es eine Offnimg 32 fOr den 
Durditritt der Lagcrwelle t6 und eine Offnung 33 fttr 
die Aufnahme dcs Lagcrsiifts 34 auf, der die beiden 
Kiilehebelelemcntc 29 und 31 gdenkig mitdnander ver- 
bindet . ^ ^ 

Im Untersdiied zum Kmchebdclcmeni 24 ist jedoch 
dieses Kniehebelclement nicht elnstoddg mit dem zwei- 
ten Arm 23 vcrbundcn, sondern stcUt ein separates Bau- 
tcil dar. Eine Verbindung zwischen dicsem Kniehebel- 
clement 31 und dem zwciten Arm 23 wird in diesem 
Fallc durch ein zwischen die beiden Telle elngesetztes 
IsoUertdl 35 hergcsteUt, das vorzugswelse aus Spritzke- 
ramik bcstcht, jedodi audi aus Kunststoff hergcsteUt 
wciden kanm Dieses IsoUertdl 35 ist plattenfOrmlg aus- 
gebildet und Uegt in Lftngsrlcfatung zwischen ebcnfails 
plattenf6rmigen Lappen 36 beziehungsweise 37 des 
Knichebddements 31 und dcs zwciten Arms 23. Es er- 
glbt sidi dadurch eine sandwichartige Stniktur, bd der 
in Riditung der Lagcrwelle 16 der Lappen 36. das Iso- 
iierteil 35 und der Lappen37 fladiig andnander licgen. 

Dcr Lappen 36 und der Lappen 37 weisen jeweils due 
Stuf c 38 beaehungsweise 39 auf, an denen die rQdcwar- 
tige Stimflache 40 bedehungsweise die vordere Stim* 
flftdie 41 des plattenf^rmigen Isolicrtdls 35 fiachig an- 
liegen. 

An cincr Scite ist an das plattenfOrmige Isoliertcil 35 
cine Hfllse 42 angeformt, die die Offaung 32 des Kniehe- 
belelements 31 und die Ofhiung 25 des Kiuehebelele- 
ments 24 durdisetzt und die die Lagerwdle 16 umglbt, 40 
die dadurch gcgentiber den beWcn Kniehebclelemcnten 
24 und 31 elektrisch isollert ist 

Bis auf cUc HQlse 42 ist der crstc Arm 22 mit dem 
angeformten Kniehebeldement 24 spiegclbiidlich gldch 
geformt, wie das Bautcil, das aus dem zwdten Arm 23, 45 
dem IsoUerteil 35 und dem Kniehebelelement 31 zusam- 
mcngeseutlst ^ , 

Die Kiuehcbeldemente 24, 27, 29 und 31 bestehen aus 
elektrisch leitendem Material und sind untcreinander 
und mit der Sdiub- und Zugstange 5 elektrisch leitend 
vcrbundcn. Dadurch ergibt sich eine elektrisch leitende 
Verbindung des crstcn Arms 22 mit der Schub- und 
Zugstange 5. Andererseits ist der zweite Arm 23 durch 
das Isoliertcil 35 gegenttber dem Kniehcbdelement 31 
und damit auch gegenOber der Schub- und Zugstange 5 
elektrisch isoliert 

Die Lagerwdle 16 stcht in dektrisch leitender ver- 
bindung mit dem Rohrstttck 7 und damit dem Rohr 1 
und auBerdem mit dem Arm 23, sie wird jedoch durch 
das IsolierstOck 35 und insbesondere dessen HOlse 42 
gegenOber alien Kniehebelelementen 24. 27, 29 und 31 
elektrisch isoliert, also auch gegenflber der Schub- und 
Zugstange 5. Damit ist eine dektrische Trennung der 
Arme 22 und 23 errdcht, und zwar ohne aufwcndige 
BaumaBnahmen lediglich durch Einsetzen des Isolier- 
teils35. Durch diese KonsUruktion ist es mdglich, derar- 
tige Instrumcntc wahlweise als bipolarc Instrumcnte 
Oder ohne dektrische Aziwendung dnzusetzen. 



Wenn der Arm 23 entsprechend dcr Ausgestaltung 
des Arms 22 cinstOcldg mit dem Kniehcbdelement 31 
ausgebUdct wird, fchlt die elekuische Isolatwn, so dafl 
dieses Instrument dann in hcrk^Smralichcr Weise yer- 
5 wcndet werden kann. Tauscht man diescn dnstQckigen 
Arm 23 gcgen emen drciteiligen Arm mit cingesctztem 
Isoliertcil 33 aus, kann man bei sonst unverflndertcr 
Konstruktlon die bdden Arme elektrisch vondnandcr 
isolieren und den eincn Arm mit dcr Schub- und Zug- 
to stangc 3 dektrisch verbmden. den andercn Arm mit 
dem Rohrstfick 7 und damit dem Rohr 1. 

Durch diescn bcsondcrs cinfachen Aufbau kann das 
Instrument auch In dnfachster Weisc zerlcgt und gerei- 
nigt werden, dies wird insbesondere aus der Darstdlung 
der Fig. 4 deutlich, die zeigt, daD durdi Herausdehen 
dcr Lagcrwelle 16 und des Lagcrsiifts 28 dnc wdtge- 
hende Zeriegung mdglich ist, sobald die Schub- und 
Zugstange 5 nach vome aus dem Rohrstflck 7 hcrausge- 
zogen wird. 
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PatentansprOche 

I. Bipolares chirurgischcs FaOinstniment mit zwci 
verschwenkbar am Ende ehies Rohrsdiafts geta- 
gerten Armen. die durdi Kiyehebdelemente durch 
eine im Rohrschaf t verschiebliche Schub* und Zug- 
stange gegenl&ufig koaxlal verschwenkbar dnd, da- 
durch gekennzeidinet, daB die Schub- und Zug- 
stange(5) und die Knlehebelelemente (2^27,29,31) 
beider Arme (22, 23) aus elektrisch leitendem Mate- 
rial bestehen und elektrisch Idtend mltdnander 
vcrbundcn smd, dafi der erste Ann (22)^ elektrisch 
leitend mit dem ihm zugeordnetcn Kniehcbelcle- 
ment (24) vcrbundcn ist, dad der zweite Arm (23) 
Qbcr dn Isolicrtdl (35) mit dem ihm zugeordneien 
Kniehebeldement (31) vcrbundcn ist, dafi der zwei- 
te Arm (23) Ober seine Schwenklagerung (16) dek- 
trisch Idtcnd mit dem Rohrschaft (7, 1) verbunden 
ist und dafl der erste Arm (22) gegenflber dem zwd- 
ten Arm (23) und gegenflber dem Rohrschaft (7, 1) 
dekUTSch Isoliert an dem Rohrschaft (7» 1) drehbar 
gelagertist 

Z Instrument nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zdchnet, daB bdde Arme (22, 23) Ober dnc Idtende 
Lagerwdle (16) am Rohrschaft (7, 1) drehbar gela- 
gert sind und daB der erste Arm (22) gegenflber 
dicser Lagcrwelle (16) eldctrisch isoliert 1st 
3. Instrument nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet. daB zwischen der Lagerwdle (I6) und 
dem ersten Arm (22) dne die Lagerwdle (16) um- 
gebende IsolicrhUlse (42) angeordnet ist 
4» Instrument nach Anspruch 3, dadurch gekenn* 
zdchnct, daB die IsolierhOlse (42) Teil des Isolier- 
teils(35)ist 

5. Instrument nach einem dcr voranstehenden An- 
sprflchc, dadurch gekennzeichnct daB das Isolier- 
tcil (35) aus Keramik bestcht 

6. Instrument nach einem der Anspruchc I bis 4, 
dadurch gekennzeichnct, daB das IsoUertdl (35) aus 
Kunststoff bestcht 

7. Instrument nach einem dcr voranstehenden An- 
sprflche, dadurch gekennzeichnct, daB das Isolier- 
tcil (35) plattcnfdrmig ausgebildet ist und im 
Schwenklagerberdch zwischen dem zwciten Arm 
(23) und dem zugeordnetcn Kniehebeldement 
sandwichartig eingebettetist 

8. Instrument nach Anspruch 7. dadurch gekenn- 
zdchnet daB das Isolierteli (35) an dem Kniehebd- 
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clement (31) einemits und an dem zweiten Axm 
(23) andererseits Uber Sdrafl&chen (40. 41) fiachig 
aniiegt 

9. Instrument nach Anspruch 8, dadurcb gekena- 
zeichnet, daB die sandwicbldrmig aneinanderCe- s 
genden Bereiche des zwejten Anns {73\ des Isolier^ 
tcils (35) und des dem zweiten Ann (23; zugeordne- 
tcn Kniehebelelements (31) mitelnandcr fluchtende 
Offnungen fUr eine durchgehendc Lagerwelle (16) 
aufweisen. io 

10. Instrument nach Anspruch 9, dadurch gekenn- 
zeichnet, daQ bei einer leitend mit dem Rohrschaft 
(7, 1) verbundenen Lagerwelle (16) das Isolierteil 
(35) die benachbarien Bereiche des dem zweiten 
Arm (23) zugeordneten Kniehebelelements (31) ge- is 
genOber der Lagerwelle (16) elektrlsch tsoUerend 
timgibt 

1 1« Instrument nach einem der voranstehenden An- 
sprflcbe, dadurdi gekennzeichnet, daB der erste 
Arm (22) und das ihm zugeordnete Knlehebelele- 20 
ment (24) einstQckig ausgeblkiet sind. 
IZ Instrument nach einem der voranstehenden An- 
sprflche, dadurch gekennzekhnet, daB in den Rohr- 
schaft ^, 1) cine Isolierhfllse (17) cingcsteckt ist, die 
die Schub- und Zugstange (5) gegenflbcr dem 25 
Rohrschaft (7. 1) isoUert und die zwischen parallel 
nadi vom gerichteten Schenkeln (19, 20) das Ende 
der Schub- und Zugstange (5), die Kniehebelele- 
raente (24, 27, 29» 31) sowie die Schwenklagerung 
(16) des erstcn und zweiten Arms (22 beaehungs- 30 
weise23)aufmmmt 
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